Barrera Automatica BDG70 Green
Dyna MANUAL DEL USUARIO

Ingenieria

Barrera Automatica Vehicular

BDG-70

Modelos Green

BDG-7OS Estandar
BDG-7OL Brazo Led
BDG-?OB Basico

Controlador X6 (plastico)
Vigente desde Enero 2020
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Ingenieria

Novedoso diseno de barrera que reune las mejores cualidades
funcionales y estéticas en un solo producto. La barrera Green se
destaca por su amigabilidad con el entorno, ya que trabaja de
manera silenciosa y con un bajo consumo energético. El disefio y
las dimensiones reducidas aportan versatilidad a la hora de
instalarlas.

) Caracteristicas

e Funcionamiento silencioso

e Bajo consumo

e Apta para intemperie

e Apta para funcionamiento continuo

e Velocidad angular cuasi-senoidal

e Deteccion de colision

e Brazo rebatible en caso de embestida

e Controlador electronico con
microprocesador, sin limites de carrera

e Interruptor de accionamiento manual

e Vinculos implementados con rodamiento
e Motor de torque controlado de bajo
consumo

e Apta para alimentarse a través de UPS
e Liberacién de mecanismo en caso de corte
de energia

e Montaje izquierdo o derecho

green
l
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» Modelos

La barrera BDG70 tiene 3 modelos con ligeras diferencias que atafen a la sefializacién y
permiten seleccionar una que se ajuste a las necesidades y requerimientos puntuales.

El modelo BDG-70S, incorpora un
semaforo de paso que indica al
conductor cuando esta habilitado para
—_—— avanzar, funcién especialmente Gtil en
horarios nocturnos. Este semaforo es
un pictograma LED de bajo consumo y
alta visibilidad que permite mostrar
tanto una flecha verde como una cruz
roja para indicar el paso.

El modelo BDG-70L, incorpora bandas
luminosas LED de bajo consumo en el
brazo de la barrera para indicar el paso
mediante el color de encendido, verde
0 rojo por lo que no cuenta con

) semaforo

El modelo BDG-70B es
una opcion que no cuenta
con ningun tipo de
sefalizacion luminosa (ni
semaforo ni Led en el
brazo) para casos donde
no es necesario.

El funcionamiento de todos los modelos, las opciones de longitud de brazo, opciones de montaje
0 y su capacidad de interconexién con otros elementos del ecosistema de equipos de DynaGroup
es exactamente igual para todos.
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} Especificaciones

* Alimentacién: 220Vca +/- 20% 50Hz.

* Consumo: 45VA (en movimiento) 6VA (en reposo)
* Tiempo de accionamiento: 1.3 segundos

* Comando: Contacto NA libre de potencial.

* Brazo:

* Acolchado

* Dislocable

* Redondo 071 mm

* Fajas reflectivas

* Longitud: 2.0/2.5/3.0

» Tratamiento: Gabinete pintado. Plasticos
con resistencia UV.

* Transmision: Directa con correa dentada.
* Montaje: a 30cm de la isleta
¢ Dimensiones:

e Alto: 1065 mm

* Ancho: 323 mm

* Profundidad: 315 mm

* Peso: 45 kg
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} Velocidad de viento maximo admisible para operacion

Las barreras automaticas fueron sometidas a un ensayo de resistencia a vientos con una intensidad por fuera de lo
normal, cada modelo y configuracion. En el siguiente cuadro se puede ver el resultado, donde se indica cual es el viento
maximo que soporta para una correcta operacion.

Todos estos valores son de caracter indicativo. Fueron calculados y medidos en condiciones de ensayo que pueden dar
una estimacion certera pero las condiciones de operacion reales puedne variar de forma tal que los valores reales
sufran algin cambio.

Se considera a esta tabla como una guia para el dimensionamiento, pero no se puede garantizar su aplicabilidad
absoluta debido a la multitud de factores que pueden influir en una implantacion real.

BARRERAS AUTOMATICAS VIENTO MAXIMO RESISTIDO

LARGO DEL BRAZO | CONFIGURACION
HOIDIELY DE FUERZA ARRANQUE INICIAL () | cicLo suBIDA Y BAJADA

BDG70-X6 2,5 METROS LEVE 35 km/h 25 km/h

BDG70-X6 2,56 METROS MEDIA 35 km/h 30 km/h

BDG70-X6 3 METROS LEVE 10 km/h 20 km/h
BDG70-X6 3 METROS MEDIA 10 km/h 25 km/h

La barrera realiza un ciclo inicial de posicionamiento con fuerza reducida para preservar el equipo y su
entorno. Si por efecto del viento la barrera no pudiera completar el ciclo inicial de posicionamiento del
brazo, en el préximo accionamiento de subida y bajada esta tomara la posicion requerida y quedara
lista para funcionar normalmente, sin que esto perjudique su funcionamiento.

Versién 1.4 www.dynagroup.com.ar




Barrera Automatica BDG70 Green
Dyna MANUAL DEL USUARIO

Ingenieria

} Dimensiones Generales
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» Fijacin de la Barrera _ 2400 _
La barrera se fija mediante el uso de brocas enterradas en el 180

suelo formando un rectangulo como muestra la figura 3.

Opcionalmente se provee una base metdlica (figura 4) para ser
amurada en el piso. En el proceso de fijacion de ésta con
cemento u hormigén debe observarse los siguientes cuidados: Y

I
O
)

* Desplegar las "T" a los costados de la base para
aumentar la resistencia del basamento. Figura 4

* Colocar un dueto plastico de 40 mm de diametro
(dueto para cableado), que pase por el agujero central de la

base, sobresaliendo 50 mm del nivel de ésta (para evitar la |

entrada de agua en el dueto). m |+|
* Verificar durante el amurado el correcto nivel en

ambos sentidos para asegurar la verticalidad de la barrera. h h
» Posicionar la barrera sobre la base. - =
e Colocar los hierros "U" como se muestra en la figura 5 Figura 5

y ajustar las tuercas.
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} Consideraciones

Figura 6. Palanca con tuerca de ajuste

A\ ATENCION

La barrera esta calibrada para ser
utilizada con el brazo provisto por
DynaGroup. La ausencia de brazo
o la utilizacién de uno de
dimensiones y caracteristicas
diferentes, puede afectar el
correcto funcionamiento de la
barrera.

Version 1.4

Esta barrera posee un controlador electrénico, basado en un encoder
(indicador de posicién), que permite un accionamiento mas suave del
mecanismo, y agrega un control de retroceso automatico con actuacion del
enclavamiento. Adicionalmente elimina la necesidad de switches de fin de
carrera para la deteccion de limites.

Posee un brazo acolchado dislocable, que ante una embestida se libera
evitando la rotura del mismo.

Al arrancar la barrera busca tomar la posicion de cero, si por algun motivo
el brazo queda bloqueado y no llega a bajar, se recomienda generar un
ciclo de subir y bajar para que quede en su posicion correcta.

) Nivelacién del brazo

La barrera se entrega ajustada de fabrica. Si fuera necesario corregir la
nivelacién horizontal del brazo, debe procederse de la siguiente manera:

* Afloje levemente las tuercas que aprietan las dos palancas al eje de la
barrera
(figura 6).

* Corrija la posicidn de descanso horizontal y reapriete cuidadosamente las
tuercas, sin excederse en la presion para no danar la pieza.

TORQUE DE AJUSTE: 1,5 kgm

K ) Utilice un nivel para dejar el
brazo perfectamente horizontal. ;
[ — I www.dynagroup.com.ar I I | |
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@

Figura 7. Nivelacién del brazo
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Figura 8. Resortes compensadores

Ajustar la tensién de la correa
de transmision desplazando los
tensores hasta lograr una
holgura de aproximadamente
5mm (figura 9) en la correa al
oprimir fuertemente con el
pulgar.

Version 1.4

} Tension de resortes compensadores
Estos se ajustan en fabrica para compensar el peso del brazo. Esta
verificaciéon se hace siguiendo el procedimiento indicado debajo.

* Desenergizar la barrera bajando la llave termomagnética.

* Dar tension similar a ambos resortes (figura 8) de forma que el
brazo se mantenga en cualquier posicion en que se lo coloque
entre O y 90 grados (compensacion estatica).

* Energizar nuevamente.

} Tension de la correa

Tensores

Y

Figura 9. Tension correa
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} Mantenimiento preventivo

Las barreras utilizan componentes que, con el correr del tiempo y el uso sostenido, van a sufrir un desgaste légico y
esperable como cualquier equipo.
Recomendamos hacer una inspeccidn visual trimestral de los componentes para evitar fallas intempestivas.

Considerando la extensa vida util de la barrera, y mas aun si tendra un uso intenso, sugerimos considerar la adquisicion
de repuestos de los componentes mas expuestos a desgaste.

} Componentes a controlar

Correa

Una correa en condiciones Optimas con un uso
moderado dura entre 1 y 3 afos, pero como todo
componente, se ve afectado por el nivel de uso al que
esté sometido.

Una correa sometida a un uso intenso muy frecuente
puede desgastarse hasta cortarse en menor tiempo
que el promedio.

Es necesario notar que la rotura de la correa no
perjudica al resto de la barrera, solucionandose el
problema al ser cambiada por personal idéneo

Otro factor que también puede influir en la velocidad
del desgaste natural de la correa son las
temperaturas extremas.

Recomendamos una inspeccion trimestral de este
componente para poder evaluar el nivel de desgaste y
preveer cualquier percance.

AJUSTES BRAZO

-

Ajustes brazo-portabrazo

Las piezas plasticas que ajustan el brazo de la
barrera al portabrazo previniendo el disloque
involuntario funcionan ajustando y haciendo friccion
sobre el brazo de barrera.

Esto implica que si el brazo se abre manualmente por
disloque con mucha frecuencia, también pueden
sufrir un desgaste mayor al habitual requiriendo su
recambio.

Resortes compensadores

Con el paso del tiempo y el uso continuo, los resortes pueden sufrir variaciones
en su tension; desajustandose, disminuyendo ésta y ocasionando un
desbalanceo progresivo del brazo si no se corrige.

También prestar atencion al estado de la union donde se ajustan los resortes,
a partir de 2021 esta consiste de un ruleman mientras que en modelos de afios

Version 1.4

previos se utilizaban bujes. En caso de observarse un desgaste en los bujes de
la articulacion, se recomienda reemplazarlos por un kit de rulemanes
Recomendamos inspeccionar la tension y estado de los resortes
compensadores semestralmente, y que el personal idéneo efectie los ajustes
necesarios para mantener la barrera calibrada

Rodamientos
Prestar atencion si al funcionar la barrera se observa una dificultad por fuera de
lo normal que no puede explicarse por otras razones notorias.

www.dynagroup.com.ar

No obstante la alta calidad de los
componentes internos, estos van
a sufrir un desgaste y
degradacion proporcional a la
intensidad de wuso vy las
condiciones del ambiente donde
estén montados, siendo esto
parte natural del cliclo de vida de
los componentes mecanicos
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» Conexionado Eléctrico

El conexionado de campo es muy sencillo: alimentacion y comando
En el esquema siguiente se distingue con lineas azules.

Fase y Neutro de alimentacién se conectan directamente al interruptor termomagnético situado
en el riel de borneras y le sigue un borne dedicado a la conexion de tierra.
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220 Vca

Versién 1.4 www.dynagroup.com.ar




Barrera Automatica BDG70 Green
Dyna MANUAL DEL USUARIO

Ingenieria

} Comando

El comando puede ser de dos tipos, configurado internamente de fabrica en el controlador:

° Comando unico Subir - Bajar:

Un contacto libre de potencial que se conecta entre bornes 15y 18 y que mientras permanezca
cerrado mantendra la barrera levantada. Este es el modo standard de una provision.

° Comandos separados para Subir y Bajar:

En este caso la barrera subira al cerrarse el contacto de Subir, conectado entre bornes 15y 18y
permanecera arriba aunque éste suelte, y bajara ante una transicion negativa (al abrirse) del
contacto de bajar, conectado entre 15 y 16. Esto posibilita la conexion de un pulsador para abrir la
barrera, y la salida de un DMM (Detector de Masa Metalica) para bajarla una vez que un vehiculo
la trasponga. Este modo se configura en fabrica mediante el dipswitch 3 del controlador en ON.

A su vez el controlador prevé la conexién de un elemento de proteccién por Enclavamiento, como puede
ser un detector infrarrojo, que impide que mientras la barrera baja se interponga un obstaculo, obligando
a subir mientras el enclavamiento exista

A Orden
Subir

Orden
Bajar

Barrera alta

/ \ Barrera baja

} Deteccidn de colision

Si durante el ciclo de bajada la barrera encuentra un obstaculo que le impida el movimiento, se ordena
el retroceso automatico, situacion que se indica con el destello simultaneo de ambos leds rojo y verde.
La deteccion se verifica mientras la posicion de la barrera esté entre los angulos de 15y 70 grados.

La situacion se normaliza con la proxima orden de subir - bajar. Esta caracteristica puede deshabilitarse
reconfigurando en ON el dipswitch 2 del controlador.
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} Configuracion de la electronica controladora

El controlador admite ajustar su configuracion para
obtener los efectos deseados dentro de los parametros
existentes, por medio del accionamiento de dip switches
en el interior de la electrénica

En el equipo, esta configuracion se setea en fabrica,
en Dyna Group, segun los requerimientos que
comunique el cliente.

IMPORTANTE

En caso de necesitar su modificacién
posterior a la entrega, se debera notificar
esto al Servicio Técnico, indicando las
intenciones del ajuste y el numero de serie
del equipo para mantener la Garantia en
equipos nuevos.

Una vez iniciada la consulta desde servicio
técnico le indicaran los pasos a seguir

SW1 SW2 SW3 SW4 SW5 SWé6

ON BDG62LX6

DOBLE
SWG FUNCIONALIDAD

OFF BDG62SX6

ON BDG62

SW1 wobELO

OFF BDG70

ON CONFIGURACION
DOBLE NIVEL DE FUERZA

(0]) SW6 FUNCIONALIDAD

SW2 DETECCION OFF  OPERACION
DE COLISION OFF

Procedimiento de configuracion de fuerza

explicado en la pagina siguiente.

S\W3 COMANDO it
DE BISWITCH OFF
ADVERTENCIA
Por favor no ajuste por su cuenta la configuracion
SW MODO EDICION ' de los dip switches, corre riesgo de descalibrar la
DE PULSOS configuracion de la barrera. Comuniquese con

servicio técnico

ON ENCENDIDA
SW5 COMUNICACION
SERIE

OFF APAGADA
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Procedimiento de configuracion de fuerza

ON BDG62LX6

DOBLE
SW6 FUNCIONALIDAD

OFF BDG62SX6

ON BDG62

SW1 wmobpELo

OFF BDG70

ON CONFIGURACION
DE FUERZA BDG70

DOBLE
SW6 FUNCIONALIDADO OFERACIGN

GUARDADA

Seteo de Fuerza

Para el Seteo de fuerza para BDG70, se utiliza el SW6 para entrar en modo "CONFIGURACION DE FUERZA".

Procedimiento:

P Con el controlador desenergizado y SW1=OFF(BDG70) poner SW6 = ON

P Energizar controlador. El motor no se movera. En su lugar entrarda en modo "Configuracion de fuerza BDG70".

P Modo configuracién de fuerza BDG70: El controlador indicara con sefales luminicas en funcién de la fuerza
que esté configurada.
Led Amarillo: Fuerza Baja (estandar)
Led Rojo: Fuerza media
Led Verde: Fuerza Alta
3 Leds Fijos: Fuerza muy Alta

P Con el pulsador local, el operador seleccionara la opcion que desee.
Una vez seleccionada, poner SW6 = OFF de nuevo para guardar la configuracion en la memoria.
Nota: Si se corta la alimentacion antes de guardar en memoria, quedara la configuracion que haya tenido
antes de comenzar el seteo.

D Posteriormente deberd reiniciar la barrera desenergizandola para que la misma comience a operar con la
nueva configuracion.
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» Detector de masa metalica (DMM)

La barrera permite incorporar un detector de masa metalica cuya funcién es la deteccion de presencia
de vehiculos en el area de operacioén. Este dispositivo permite controlar la apertura y/o cierre de una
barrera en forma autbnoma. También es ideal para aplicaciones con semaforos de garaje,
cortinas/puertas industriales automaticas, deteccion de sentido de circulacion, sistemas de control de
acceso, etc.

Gracias a su disefio especial el DMM50 permite realizar el control de la barrera de manera auténoma.
Para ello dispone de 2 entradas para contacto seco para los comandos de subida y bajada de la
barrera, los cuales responden al siguiente modo de funcionamiento:

Apertura: Mediante accionamiento del comando subir.

Cierre: En forma automatica, cuando el vehiculo traspone el loop ubicado debajo de la barrera, o el
forma manual mediante accionamiento del comando bajar.

Principio de funcionamiento del DMM

El sistema esta compuesto de 2 partes: el loop y el detector.

El loop es un arrollamiento continuo de cable ubicado en la zona que de desea controlar. Los dos
extremos del loop se conectan al detector para cerrar el circuito. El detector genera en el loop un
campo magnético que oscila a una frecuencia determinada. Cuando un vehiculo se posiciona sobre el
loop, la frecuencia de oscilacion varia en funcion de la masa metalica del vehiculo y su cercania al
loop. El equipo mide constantemente la frecuencia de oscilacion, entonces, cuando las variaciones
superan el umbral prefijado por la sensibilidad, el equipo produce una variacién en su salida de
deteccion.
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} Detector de masa metalica (DMM)
Conexionado DMM 220V atoop

a Borne
| —> Tierra
X
QS QR 3z
ca
®©1® O O OO 3 NC
11 12 13 14 g gerfg L
. Col.
21(22 (23|24 1123 |4 ] 6 Rglé com.
7 Op. Col. -
DM § Reié NA
11 NC
11112 |13 |14 ® ® 12 NC
13 L
| | 15 16 17 18 14 ng_g
@ Fase Neutro Q00O 12 ég:'r;r
6 8 .
@ 220 Vca O O ;l; ébnr
) Controlador Barrera erer
15116 (17 | 18

25|26 (27 |28 5|6 (7 |8 1
bajar Comando
barrera
subir

Conexionado DMM 24V aLoop

YWY

a Borne
Tierra
| X
T T
O O OO
®|® EIRFIREIET] I
2112212324 112 |3 |4 ggp['00|'+
ele com.
= o © Relé com
8 Relé NA
1112 |13 |14 11 NC
12 NC
® | ® 15 16 17 18| 13 Loop
O O O 14 Loop
@ I I 15 Abrir
Fase Neutro 6| 8 16 Cerrar
@ 220 Vca O O 17 Abrir
O Controlador Barrera 18 Cerrar
15 (16 (17 | 18
25|26 (27|28 516 |7 |8
bajar E |Comando
. barrera
subir
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» Indicaciones Luminosas

El controlador posee las siguientes indicaciones:

6 +El led rojo parpadea al bajar el brazo, de acuerdo con el conteo
de pulsos del trasductor electrénico.

G +El led verde parpadea al subir el brazo, de acuerdo con el conteo
de pulsos del trasductor electronico.

6 El led rojo parpadea con cadencia 100-2000 cuando el brazo se
encuentra abajo para indicar controlador operativo.

0 El led verde parpadea con cadencia 100-2000 cuando el brazo
se encuentra arriba para indicar controlador operativo.

e 6 «Ambos leds parpadeando sincrénicamente significa ciclo de
subida o bajada incompleto por conteo de pulsos insuficiente.
0 por retroceso por colisién detectada.

Si la ultima operacion se realizé correctamente, si la barrera esta abajo,
parpadea el led rojo con una frecuencia 100ms ON - 2000 OFF. Lo mismo
ocurre con el led verde si la barrera esta arriba. Esto sirve para indicar que el
controlador esta operativo.

- Led de alimentacién, indica controlador energizado y
activo
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Notas de Aplicacion
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} Nota de Aplicacion
Conexion con sensor infrarrojo y DMM 220V

Conexionado para Modelos Ps3 aloop
aBorne
| —> Tierra
X
299l 1
ca
©1® OHONOLE) 3 NC
11 12 13 14 g (T)Ierrg -
. Col.
21|22|23|24| | 1|2 |3 |4 - 6 Reié com.
7 Op. Col. -
m 8 Relé NA
11 NC
11112 (13 |14 ® ® 12 NC
13 L
I I 8 gs g 15 14 ngg
15 Abrir
@ Fase Neutro = 5 16 Cerrar
@ 220 Vca ol O :; ébrif
O Controlador Barrera o
.
I
15116 |17 | 18
2526 |27 |28 5(6 |7 |8
bajar Comando
subir barrera

Ajustar seguin requerimiento T.DET
normalmente 1 a 2 seg.

Colocar seleccionen Ly
ajustar el potenciometro H L
ALC

segun cada caso para
ajustar zona de deteccion.

220V
Ps3
0 <

C+) CI) Co) (z) (z) Conexion interna

12Vcc
: g Conexion de campo
/
/
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} Nota de Aplicacion
Conexion con sensor infrarrojo y DMM 24V

Conexionado para Modelos Ps3 aLoop
aBorne
| —> Tierra
X
O O 9o
] 1 2 3)|4 1 ov
® | ® oo ool 2
1 12 13 14 3 24y
2112223 (24 11213 |4 4 Tierra
i — o Raecom
6 Relé com.
m 7 Op. Col, -
8 Relé NA
11 (12 |13 |14 1 NG
® | ® 15 16 17 18| 13 Loop
@ | | OO0 0O 14 Loop
15 Abrir
@ Fase Neutro (5) (8) 16 Cerrar
17 Abrir
O Controlador Barrera 220 Vca 18 Cerrar
L
15 (16 |17 | 18
25126 |27 |28 516 |7 |8
bajar Comando
subir barrera
4 N
Ajustar segun requerimiento T.DET
normalmente 1 a 2 seg. L]
T.RET H2
Colocar seleccionen L y -’E .
ajustar el potenciémetro H L
segun cada caso para ALC. =
ajustar zona de deteccion. > @
220V
Ps3
O <
+ 10O Z2 Z
ONONONON®
12Vcc
\ y
/ Conexién interna
/

Conexién de campo
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} Nota de Aplicacion
Conexion con sensor infrarrojo y DMM 220V
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Conexion con sensor infrarrojo y DMM 24V
Conexionado para Modelos BIR 230T
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} Nota de Aplicacion
Salida libre - Entrada restringida

Conexionado para salida irrestricta con apertura de barrera mediante detector infrarrojo y cierre de barrera
mediante detector infrarrojo.

Este modo de uso permite la salida irrestricta de vehiculos, pero impide que los vehiculos ingresen al lugar
por el mismo acceso.

En el siguiente esquema se observan dos barreras infrarrojas, las cuales una de ella comanda la apertura
de la barrera, al detectar el vehiculo y el segundo infrarrojo la bajada de la misma.

Por otro lado podremos ajustar desde los presets de los infrarrojos, el ancho de deteccion de la via (3mts
max.), los tiempos de deteccion y retencion, estos ultimos son utilizados para evitar la activacion de la
barrera si hay circulacién de peatones por la via.

21|22|23 (24| | 1|2 |3 |4
1112 |13 | 14
®
®
O DETECTOR DETECTOR
APERTURA CIERRE
® [ T.Det ) f TDet
Controlador T.Ret T.Ret
Barrera o |le il | e D D
NC [ L NC [ L
25(26 (27 (28| | 5|6 |7 |8 (1 ]c ] ]c
PS3 PS3
\ |+|‘|C|NC|NKI ) L |+| -|C|NaNZ| )
® | ®
[ ]
°1% 12V
|| 220V 1A

Fase Neutro

220 Vca

Versién 1.3 Controlador plastico www.dynagroup.com.ar




Barrera Automatica BDG70 Green
Dyna MANUAL DEL USUARIO

Ingenieria

} Nota de Aplicacion
Salida de status mediante relay

Componentes; Relay (RY2S-UD24V)
Aplicacion

La salida status del controlador BDGX6 consiste en un transistor colector abierto lo cual es ideal para
indicaciones de estado en electronica de baja potencia.

Si lo que se quiere es alimentar una sefial luminica o sonora que requiera mayor potencia, deberemos
utilizar un relay de hasta 24 Vdc

Con este conexionado obtendremos un contacto seco a la salida apto para accionamientos de mayor
tensién y corriente (AC o DC) que cambiara de estado cuando la barrera se encuentre en los extremos
vertical u horizontal.
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